Przekaznik kontroli pompy gtebinowej PzMm-40 W

OPIS

Przekaznik PZM-40 przeznaczony jest do sterowania silnikami pomp gtebinowych i jednoczesnego zabezpieczania ich przed niekorzystnymi sytuacjami,
ktére mogg wynikng¢ z pracy na sucho, wysokiego lub niskiego napiecia oraz wysokiego lub niskiego pradu.

MONTAZ | URUCHOMIENIE

Montaz urzadzenia przeprowadza wykwalifikowany elektryk posiadajgce odpowiednie uprawnienia. Przed podigczeniem nalezy zapoznac sie z
instrukcjg obstugi, a w szczegolnosci z sekcjg ostrzegawcza ,UWAGA”.

Przed podtgczeniem nalezy odtgczyc¢ zasilanie i sprawdzi¢ stan beznapieciowy. Nastepnie nalezy podtaczy¢ urzadzenie zgodnie ze schematem potgczen.
Po podtaczeniu urzgdzenia wigczamy zasilanie. Nastepnie nalezy ustawi¢ przetgcznik w pozyciji ,1”, aby wtaczy¢ urzgdzenie. Porownujemy, czy wartosci
fabryczne w menu urzadzenia odpowiadajg wartosciom roboczym zabezpieczanego silnika. Jesli nie, nalezy dokona¢ zmian.

Zmian dokonujemy odpowiednio w punkcie:

Automatyczny reset po przekroczeniu napiecia (P1)

Automatyczny reset po przekroczeniu pradu (P2)

Automatyczny reset po detekcji zbyt niskiego napigcia (P3)

Automatyczny reset po detekcji zbyt niskiego pradu pracy (P4)

Po wigczeniu zasilania urzadzenie odczeka 4 sekundy na pierwsze wigczenie. Nastepnie system sprawdza, czy w studni jest woda, czy zbiornik, ktéry ma
by¢ napetniony woda, jest pusty, weryfikuje warto$¢ napiecia zgodnie z warto$ciami napiecia ustawionymi w menu. Jesli poziom wody znajduje sie powyzej
lub w potowie poziomu wody, a wartoS¢ napigcia miesci sie w normie, zbiornik docelowy jest pusty, a urzadzenie znajduje sie w pozycji startowej, silnik
zostanie zasilony i zaczyna pracowac. Silnik uruchamia sie i przez kilka pierwszych sekund pojawia sie prad rozruchowy. Jest on pomijany przez
urzgdzenie. Nastepnie prad silnika spada do normalnego pradu roboczego. Na wy$wietlaczu pojawiajg sie wartosci pradu.

MONTAZ | URUCHOMIENIE

Pozycja startowa: Gdy urzgdzenie znajduje sie w pozycji startowej, Swieci sie dioda startowa. Naci$nij przycisk Start, aby przej$¢ do pozycji startowej.
Pozycja zatrzymania: Gdy urzadzenie znajduje sie w pozycji zatrzymania, dioda zatrzymania $wieci sie. Nacisnij klawisz stop, aby zatrzymac¢. Urzgdzenie
nie dziata w zadnych warunkach w trybie zatrzymania.

Gdy woda ze studni jest wttaczana do zbiornika: Kiedy woda w studni styka sie z gérng elektroda, studnia jest petna i silnik zostaje uruchomiony. Kiedy
woda spada ponizej gérnej elektrody, studnia jest czeSciowo oprézniona i woda znajduje sie na srodkowym poziomie. Silnik pracuje, az woda spadnie
ponizej dolnej elektrody, a studzienka jest pusta. Wéwczas silnik zostaje zatrzymany.

Gdy studnia jest pusta i nastepuje jej napetnianie: Jesli woda w studni znajduje sie ponizej dolnej elektrody, studnia jest pusta (Bottom Elc) i silnik nie
uruchamia sie — jego uruchomienie nastgpi dopiero gdy woda wejdzie w kontakt z gérng elektrodg. Poprzedza to sygnalizacja $wietlna i odliczenie czasu
opoOznienia.

Zbiornik: urzadzenie posiada mozliwos¢ podtgczenia wyprowadzen ptywaka. Kontroluje tym samym stan napetnienia zbiornika. Jezeli nie korzystasz z tej
funkcji pozostaw zaciski wejsciowe ptywaka zwarte.

Zbiornik pusty: Jezeli zbiornik jest pusty i zawiera on podtgczony ptywak to powoduje on zwarcie na zaciskach wejsciowych stuzacych do jego
podtgczenia. Wskazuje to zgaszona dioda petnos$ci zbiornika.

Zbiornik pelny: Jezeli podigczony ptywa wskazuje peten zbiornik to zaciski wejsciowe stuzgce do podigczenia ptywaka sg rozwarte. Stan prezentowany
jest poprzez swiecenie diody LED. Silnik jest zatrzymany i zostanie uruchomiony automatycznie po zej$ciu wody ze zbiornika.

Jezeli silnik nie pracuje:

- Jesli dioda ,MOTOR ON" nie Swieci sie, sprawdz, czy urzgdzenie znajduje sie w pozycji startowej.

- Sprawdz, czy zbiornik jest pusty.

- Sprawdz, czy dioda LED zbiornika nie $wieci.

- Sprawdz, czy dioda studni ,full” $wieci sie w sposéb ciggly. Jezeli miga dioda "full" urzgdzenie odlicza czas oczekiwania do zatgczenia silnika.
- Sprawdz warto$¢ napiecia oraz pradu — czy nie przekracza warto$ci nastawionych jako graniczne w urzadzeniu

Przycisk resetowania: Umozliwia reczne zresetowanie pompy gtebinowej po wystgpieniu btedu wysokiego lub niskiego pradu oraz wyjscie z menu.
Przycisk menu: Umozliwia wejscie do menu, przegladanie menu, zapisywanie zmian wartosci i wyj$cie z menu.
Przycisk Start/Géra: Ustawia urzgdzenie w pozycji startowej. Jest uzywany jako przycisk przewijania w gére w menu.

Przycisk Stop/Down: Ustawia urzadzenie w pozycji poczatkowej. Stuzy jako przycisk przewijania w dét.

UWAGA!

PODLACZENIE

e Urzgdzenie podtgcza sie zgodnie ze schematem potfgczen. F = ﬂ PZM-40
e Upewnij sig, ze ptyn nie jest fatwopalny ani wybuchowy. OQO
Urzadzenie nie wspotpracuje z ptynami tatwopalnymi lub wybuchowymi. PZM-40

e Temperatura w miejscu pracy urzadzenia powinna by¢ powyzej 0 °C. v

Nigdy nie zasilaj zasilaj zaciskéw podtgczeniowych ptywaka.
Obudowa silnika powinna by¢ uziemiona

Upper Electrode ~V ~A

Lower Electrode:

~A

!
™ 00000

DANE TECHNICZNE 24 \ TANK

L o (ON/OFF)
Napiecie zasilania © 150V-270V AC Q Q - (* zBIORNIK / TANK
Czestotliwosé © 50 Hz. L N LOut

Zakres pomiarowy pradu @ 1A - 30A

Bottom Electrode:

Pobor mocy I <6VA

Zakres temperatury pracy : -20°C.....+55°C MOTOR
Styki przekaznika - NO 30A 250V AC (Acbb)

Czuto$¢é sondy . <50KQ Le—

Waga © 0,250Kg. N ( €



OPIS MENU

Naci$nij przycisk menu, aby wej$¢ do menu. Najpierw na ekranie pojawi sie nastawa pierwszego parametru (P1). W menu czerwona grupa wyswietlaczy
pokazuje ktory parametr modyfikujemy, a z6ita grupa wyswietlaczy pokazuje ustawiong warto$¢. W menu mozna zmieni¢ warto$¢, naciskajgc klawisze w
gore i w dot. Nastepnie, naciskajgc przycisk menu, mozna przesung¢ menu do przodu i zapisa¢ poprzednig wartos¢, jesli zostata ona zmieniona.
Naciskajagc przycisk resetowania, na dowolnym parametrze, mozna wyj$¢ z menu. Po naci$nieciu przycisku resetowania parametr na ekranie nie jest
zapisywany, ale nalezy pamieta¢ ze ustawienia wcze$niej zatwierdzonych parametréow sa zapisywane. Poniewaz parametr (P12) jest wySwietlany na
ekranie jako ostatni, mozna réwniez nacisna¢ kolejno przycisk menu aby wyjs¢ z menu i zapisa¢ catos¢ parametréw. Jesli nie nacisniesz zadnego
przycisku, gdy jestes w menu przez okoto 50 sekund, urzadzenie automatycznie wyjdzie z menu a regulacja dokonana na parametrze wyswietlanym na

ekranie nie bedzie uwzgledniana.
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Goérny wskaznik (czerwona grupa) prezentuje warto$¢ napigcia. Jezeli napigcie w sieci jest wyzsze lub nizsze od
ustawionej wartosci pole to migocze.

Dolny wskaznik (zo6tta grupa) prezentuje warto$¢ pradu. Jezeli zmierzona wartosé pradu jest wyzsze lub nizsze od
ustawionej wartosci pole to migocze.

Parametr 1: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy warto$¢ progowg napiecia (wartos¢
maksymalna). Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 2: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy warto$¢ progowg pradu (wartos¢
maksymalna). Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 3: przyciskajac przyciski oznaczone strzatkg w goére i w dot ustawiamy warto$¢ progowa napiecia (warto$¢
minimalna). Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 4: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy warto$¢ progowg pradu (wartos¢
minimalna). Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 5: przyciskajac przyciski oznaczone strzatkg w goére i w dot ustawiamy warto$¢ czasu opoznienia
zadziatania zabezpieczenia w przypadku nieprawidtowej wartosci prgdu. Przycisk menu akceptuje ustawienie i
przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 6: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy warto$¢ czasu po jakim silnik, ktory
wytgczyt sie ze wzgledu na zbyt wysokg lub zbyt niskg warto$¢ pradu, powréci do ponownej pracy. Przycisk menu
akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 7: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy warto$¢ wspotczynnika krotnosci
pradu nominalnego, ktéry wystepuje podczas rozruchu silnika pompy. Przycisk menu akceptuje ustawienie i
przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 8: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy czas rozruchu silnika. Przez ten
czas prad siega wartosci pradu rozruchu. Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 9: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dot ustawiamy maksymalng ilos¢ wytgczen silnika
z jakimi mozemy miec¢ do czynienia w przypadku przekroczenia warto$ci minimalnej i maksymalnej napiecia.
Wybierajgc opcje OFF wytgczamy limit maksymalnych restartéw silnika pompy. Przycisk menu akceptuje ustawienie
i przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 10: przyciskajac przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dot ustawiamy czas po jakim wykrycie wody
przez gérng elektrode spowoduje zadziatanie sterownika. Przycisk menu akceptuje ustawienie i przenosi do
kolejnego ekranu menu.

Parametr 11: wskazuje, czy elektrody majg kontakt z woda. Jezeli wskazana na wyswietlaczy warto$¢ jest mniejsza
od 230 to oznacza to, ze elektroda dotyka wody. Jezeli warto$¢ jest wieksza, to oznacza to ze elektroda nie ma
kontaktu z wodg. Przycisk menu przenosi do kolejnego ekranu menu.

Parametr 12: przyciskajgc przyciski oznaczone strzatkg w gore i w dét ustawiamy ustawiamy czy urzgdzenie ma
zapamietac swdj stan czy tez nie. Jest to istotne w przypadku gdy prace pompy przerwie zanik zasilania. Wéwczas
po powrocie zasilania pompa uruchomi sie automatycznie jezeli parametr jest ustawiony na 1. W przeciwnym
przypadku silnik bedzie oczekiwat na reczne uruchomienie.




Submersible Pump Control Relay PzM-40 1

DESCRIPTION

PZM-40 has been designed for controlling submersible pump motors and protecting them against adverse situations that can be arising from dry
operation, high or low voltage and high or low current.

INSTALLATION

The installation of the device is carried out by a qualified electrician with appropriate qualifications. Before connecting, read the instruction manual, in
particular the warning section "CAUTION".

Connect the device according to the connection diagram. After you have connected the device, power it up. Set the switch to "1" to switch on the appliance.
Compare whether the factory values on the device's menu match the operating values of your motor. If not, respectively;

If you want to automatically reset after high voltage (P1), high current (thermal) (P2), low voltage (P3), low current (P4), current error waiting time (P5),
current error automatic reset time (P6) demurrage multiplier (P7), demurrage time (P8), the current auto reset number (P9), and the top electrode standby
time (P10).

After the device is energized, it will wait 4 seconds for the first power-on time. The system then examines whether there is water in the well, whether the
tank to be filled with water is empty or not, according to the voltage values set from the menu. If the water level is above or in the middle of the water level,
if the voltage value is within the normal values, the tank is empty and the device is in the start position, the motor starts to run and the engine is running.
The engine starts up and the inrush current appears for the first few seconds. The motor then falls to its normal operating current. Voltage in the red display
group and current values in the yellow display group appear on the display.

DEVICE STATES
Start position: When the unit is in the start position, start led is on. Press the start key to get to the start position.

Stop position: When the unit is in the stop position, stop led is on. Press the stop key to stop. The device does not operate under any conditions while in
stop mode.

As the Well is being Drained: When the water in the well comes into contact with the upper electrode, the well is full (Upper Elc.) And the engine starts.
When the water drops below the top electrode, the well is burned in the middle level (Lower Elc.). The engine starts. When the water drops below the
bottom electrode, the well is empty (Bottom Elc.) And the engine is stopped.

As the Well is being Filled: If the water in the well is below the lower-eletrode, the well is empty (Bottom Elc) and the engine does not start. When the
water comes into contact with the bottom electrode, the well is on the middle level (Lower El.) And the engine does not start. When the water comes into
contact with the upper electrode, the device waits for the upper electrode waiting time while the well is full (Upper Elc) flashes. After the time has elapsed,
the well (Upper Elc) is constantly lit and the engine is started.

Tank: Make the connection of the short-circuited when the tank is empty. Never apply energy to the appliance floater inlet. If you are not going to use the
device's tank feature, short-circuit the floater inlet

Tank is Empty: When the floater inlet is short-circuit, the tank is detected as empty and tank full led is off.

Tank is Full: When the floater inlet is open-circuit, the tank is detected as full and tank full led is on. Under no circumstances will the engine start when the
tank is full.

If the motor is not running: If the "MOTOR ON" led is not lit, Check that the device is in the start position. Check that the tank is empty. Check the tank
LED is not lit. See that the "full" LED is on continuously. lif flashing the "full" led the device is counting the top electrode waiting time. Also, the voltage
values may be outside the set values, or high or low current may have entered the fault.

Reset Button: It provides to reset the submersible pump manually after high or low current error and to exit from the menu.
Menu Button: It provides to enter to the menu, to browse the menu, to save the value changes and to exit from the menu.
Start/Up Button: Sets the device to the start position. It is used as the up scroll button in the menu.

Stop/Down Button: Sets the device to the start position. It is used as the down scroll button.

CONNECTION
Electrodes
Warnings: When two electrodes are in use, the upper and lower F L ﬂ PZM-40
electrodes are shorted out and used together with the base electrode. OQO
Connect the motor casing to the ground line. Otherwise, the device PZM-40
may break down Y
Upper Electrode ~V ~A
Lower Electrode:
Bottom Electrode -A gl
o elelelefe
TECHNICAL DATA 2A \ TANK
. (ON/OFF)
Operating Voltage(Un) 1 150V-270V AC Q Q - (* zBIORNIK / TANK
Operating Frequency © 50 Hz. L N LOut
Measurement Current Range : 1A - 30A
Operating Power I <BVA
Operating Temperature © 220°C.....+55°C MOTOR
Contact © NO 30A 250V AC (Ac5b)
Sensitivity I <50KQ Le—

Weight © 0,250Kg. N ( €



MENU USAGE

Press menu button in order to enter menu. Firstly, (P1) will be displayed on the screen. On the menu, the red display group shows the parameter value
and the yellow display group shows the adjusted value. On the menu, you can change the value by pressing on the up and down keys. Then, by pressing
the menu button you can slide the menu forward and save the previous value if you have changed it. By pressing the reset button when you are on any
parameter, you can exit from the menu. When you press the reset button, the parameter on the screen is not saved but the adjustments on the previous
parameters are saved. As (P12) parameter is being displayed on the screen, you can also press the menu button in order to exit from the menu. If you do
not press any button when you are on the menu for about 50 seconds, the device automatically exits from the menu and the adjustment made on the
parameter displayed on the screen is not.

888 ——» The red display group shows the voltage value. If low or high voltage error occurs, this display group blinks.

388 —— > The yellow display group shows the current value. If low or high current error occurs, this display group blinks.

E(-:H Menu

Parameter 1 : By pressing Up and Down buttons, you can enter the High Voltage Value. This adjusts the high
_) operating voltage of the motor. Slide the menu forward by pressing menu button.
%‘j Menu

Value Range..: 230V - 270V Default Value: 245V

Parameter 2 : By pressing Up and Down buttons, you can enter the High Current Value. This adjusts the high
_) operating current (Thermic) of the motor. Slide the menu forward by pressing menu button.
%‘jMenu

Value Range..: 1A- 30A Default Value: 5A

Parameter 3 : By pressing Up and Down buttons, you can enter the Low Voltage Value. This adjusts the lowoperating
_' voltage of the motor. Slide the menu forward by pressing menu button.
E(-:H Menu

Value Range..: 150V - 210V Default Value: 160V

Parameter 4 : By pressing Up and Down buttons, you can enter the Low Current Value. This adjusts the low operating
_) current of the motor. Slide the menu forward by pressing menu button.

Value Range..: OV - 30A Default Value: 0A
E(-:HMenu

Parameter 5 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Current Error Waiting Time It is used to set thetime
-) period (in seconds) at the end of which the motor will be stopped after a low or high current error occurs.Slide the

menu forward by pressing menu button. Value Range..: 0 sec. - 850 sec. Default Value: 2 sec.

A

0O L COw

0

Menu
%‘j Parameter 6 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Current Auto Reset Time It is used to set the time
for automatic reactivation (reset) of the motor after it stops due to a high or low current error. When the value is
-) ont‘OFF" position,' the motqr should be.rgset manually. When a time period is set, the motor stands by for the
adjusted time period after it stops and it is reset automatically. Slide the menu forward by pressing menu button.
%‘j Value Range..: OFF - 850 sec. Default Value: OFF
Menu

Parameter 7 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Demurrage Multiplier. During start up (demurrage),
—» the engine draws current at a level higher than that of the normal operating current. It indicates how many times this
drawn high-current (demurrage current) is above than the high-current set value. Slide the menu forward by pressing
E(.:H menu button. Value Range..: 1 - 10 Default Value: 3
Menu

o 0o
T

Parameter 8 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Demurrage Time. It adjusts the start-up time of
themotor. While the motor is on the start-up process, the device allows demurrage (starting) current to flow during this
-) duration. Demurrage Current = High Current Set (P2) x Demurrage Multiplier (P7). Example: Assume that High
Current Set Value is 5A and Demurrage Multiplier is 3. Demurrage Current = 5 x 3 = 15A. Slide the menu forwardby
%‘j pressing menu button. Value Range..:0 sec. - 850 sec. Default Value: 10 sec.
Menu

)

A

Parameter 9 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Current Auto Reset Number. it is used to limit
thenumber of resets, if the motor is automatically reset constantly after a high or low voltage error occurs. If the value
-) is on "OFF" position, there is no limitation for the number of resets. When a value is set, the device resets the motor
automatically as much as the number set for the parameter and then the device switches to manual reset mode. Slide
E(:.H the menu forward by pressing menu button. Value Range..: OFF - 200 Default Value: OFF
Menu

A

A
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A
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A
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Parameter 10 : By pressing Up and Down buttons, you can set the Upper Electrode Waiting Time When the water
—(4](¥] level within the well reaches to the upper electrode, this parameter provides the motor to operate after it stands by
during the time set before hand. Slide the menu forward by pressing menu button.
%‘j Value Range..: 0 min. - 850 min. Default Value: 0 min.
Menu

——
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Parameter 11 : Indicates whether the electrodes contact the water. If the reading is less than 230, the electrode is
incontact with the water. If the value is big, it does not touch. The red display indicates the top electrode and the
yellowdisplay indicates the bottom electrode. Use the Menu key to scroll through the menu.
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%]Menu Parameter 12 : By pressing the Up or Down button, you can select Start / Stop Memory. It is used to set whether the
device will launch in the last operating position (start or stop) or not. If you want the device to always launch in start
position, the value must be set to "1" and the device must be on start position. Otherwise, the device always launches
—) on stop position. By pressing the menu button, you can exit from the menu.
Value Range..: 0 - 1 Default Value: 1
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BESCHREIBUNG

PZM-40 wurde fir die Steuerung von Tauchpumpenmotoren und deren Schutz vor widrigen Situationen entwickelt, die durch Trockenbetrieb, hohe oder
niedrige Spannung und hohen oder niedrigen Strom entstehen kénnen.

MONTAGE

Die Installation des Gerates erfolgt durch eine Elektrofachkraft mit entsprechender Qualifikation. Lesen Sie vor dem AnschlieRen die
Bedienungsanleitung, insbesondere den Warnhinweis ,VORSICHT".

SchlielRen Sie das Gerat gemal Anschlussplan an. Nachdem Sie das Geréat angeschlossen haben, schalten Sie es ein. Stellen Sie den Schalter auf 1%,
um das Gerét einzuschalten. Vergleichen Sie, ob die Werkswerte im Menu des Geréts mit den Betriebswerten lhres Motors tUbereinstimmen. Wenn nicht;

Wenn Sie nach Hochspannung (P1), hohem Strom (thermisch) (P2), niedriger Spannung (P3), niedrigem Strom (P4), aktueller Fehlerwartezeit (P5) oder
aktueller Fehlerautomatik-Resetzeit (P6) automatisch zurlicksetzen méchten Liegegeldmultiplikator (P7), Liegegeldzeit (P8), die aktuelle Auto-Reset-
Nummer (P9) und die Standby-Zeit der oberen Elektrode (P10).

Nachdem das Gerat mit Strom versorgt wurde, wartet es 4 Sekunden auf das erste Einschalten. Das System prift dann anhand der im Menu eingestellten
Spannungswerte, ob sich Wasser im Brunnen befindet, ob der mit Wasser zu fiillende Tank leer ist oder nicht. Liegt der Wasserstand tber oder in der Mitte
des Wasserspiegels, liegt der Spannungswert innerhalb der Normalwerte, ist der Tank leer und das Gerat befindet sich in der Startposition, beginnt der
Motor zu laufen und der Motor 1&uft. Der Motor springt an und in den ersten Sekunden tritt der Einschaltstrom auf. Der Motor fallt dann auf seinen normalen
Betriebsstrom ab. Auf dem Display erscheinen Spannungen in der roten Anzeigegruppe und Stromwerte in der gelben Anzeigegruppe.

GERATESTATUS
Startposition: Wenn sich das Gerat in der Startposition befindet, leuchtet die Start-LED. Driicken Sie die Starttaste, um zur Startposition zu gelangen.

Stoppposition: Wenn sich das Gerét in der Stoppposition befindet, leuchtet die Stopp-LED. Driicken Sie die Stopptaste, um anzuhalten. Im Stoppmodus
funktioniert das Gerat unter keinen Umstanden.

Wahrend das Bohrloch entleert wird: Wenn das Wasser im Bohrloch mit der oberen Elektrode in Kontakt kommt, ist das Bohrloch voll (Obere Elektrode)
und der Motor startet. Wenn das Wasser unter die obere Elektrode fallt, brennt der Brunnen auf der mittleren Ebene (untere Elk.). Der Motor startet. Wenn
das Wasser unter die untere Elektrode féllt, ist der Brunnen leer (Bottom Elc.) und der Motor wird gestoppt.

Wahrend das Bohrloch gefiillt wird: Wenn das Wasser im Bohrloch unterhalb der unteren Elektrode steht, ist das Bohrloch leer (Bottom Elc) und der
Motor startet nicht. Wenn das Wasser mit der unteren Elektrode in Kontakt kommt, befindet sich der Brunnen auf mittlerer H6he (unterer El.) und der Motor
startet nicht. Wenn das Wasser mit der oberen Elektrode in Kontakt kommt, wartet das Gerat auf die Wartezeit der oberen Elektrode, wahrend der Brunnen
voll ist (Upper Elc) blinkt. Nach Ablauf der Zeit wird der Brunnen (Upper Elc) dauerhaft beleuchtet und der Motor gestartet.

Tank: Stellen Sie den Anschluss des Kurzschlusses her, wenn der Tank leer ist. Wenden Sie niemals Energie an den Schwimmereinlass des Gerats an.
Wenn Sie die Tankfunktion des Gerats nicht nutzen méchten, schlieBen Sie den Schwimmereinlass kurz

Der Tank ist leer: Wenn der Schwimmereinlass kurzgeschlossen ist, wird der Tank als leer erkannt und die LED ,Tank voll“ erlischt.

Tank ist voll: Wenn der Schwimmereinlass offen ist, wird der Tank als voll erkannt und die Tank-Voll-LED leuchtet. Unter keinen Umstanden startet der
Motor, wenn der Tank voll ist.

Wenn der Motor nicht lauft: Wenn die LED ,MOTOR ON* nicht leuchtet, priifen Sie, ob sich das Gerét in der Startposition befindet. Uberpriifen Sie, ob
der Tank leer ist. Uberpriifen Sie, ob die Tank-LED nicht leuchtet. Achten Sie darauf, dass die ,Voll“-LED dauerhaft leuchtet. Wenn die LED ,voll“ blinkt,
zahlt das Gerat die Wartezeit der oberen Elektrode. AuRerdem kénnen die Spannungswerte aulerhalb der eingestellten Werte liegen oder ein hoher oder
niedriger Strom ist in den Fehler eingedrungen.

Reset-Taste: Erméglicht das manuelle Zurticksetzen der Tauchpumpe nach einem Fehler bei zu hohem oder niedrigem Strom und zum Verlassen des Me
Meniitaste: Ermdglicht den Zugriff auf das Men, das Durchsuchen des Menus, das Speichern von Wertanderungen und das Verlassen des Mends.
Start-/Up-Taste: Setzt das Gerét in die Startposition. Es wird als Aufwarts-Scroll-Taste im Men( verwendet.

Stopp-/Abwarts-Taste: Setzt das Gerét in die Startposition. Es wird als Abwarts-Scroll-Taste verwendet.

TCUDEMSES(BDT PZM-40

ANSCHLUSS

Warnungen: Wenn zwei Elektroden verwendet werden, werden die
obere und die untere Elektrode kurzgeschlossen und zusammen mit

der Basiselektrode verwendet. Verbinden Sie das Motorgehause mit PZM-40
der Erdungsleitung. Andernfalls kann es zu einem Gerateausfall -V
kommen

Upper Electrode ~V ~A

Lower Electrode:

Bottom Electrode: -A ingg
N QOO0
TECHNISCHE ANGABEN ZA[E\ TN
Spannungsbereich 1 150V-270V AC QQ [z\:“ﬁ: (* zBIORNIK / TANK
Frequenzbereich © 50 Hz. L N LOut
Aktueller Messbereich 1A -30A
Energieverbrauch I <BVA
Betriebstemperaturbereich : -20°C....+55°C MOTOR
Relaiskontakte © NO 30A 250V AC (Ac5b)
Empfindlichkeit der Sonde T <50KQ Le——-
Gewicht © 0,250Kg. Ne————
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MENUVERWENDUNG

Druicken Sie die Menitaste, um das Menu aufzurufen. Zunachst wird (P1) auf dem Bildschirm angezeigt. Im Menu zeigt die rote Anzeigegruppe den
Parameter an Wert und die gelbe Anzeigegruppe zeigt den eingestellten Wert an. Im Meni kénnen Sie den Wert &ndern, indem Sie die Auf- und Ab-Tasten
drticken. Dann, Durch Driicken der Menutaste kénnen Sie das Menu nach vorne schieben und den vorherigen Wert speichern, wenn Sie ihn gedndert
haben. Durch Driicken der Reset-Taste, wenn Wenn Sie sich auf einem beliebigen Parameter befinden, kénnen Sie das Menii verlassen. Wenn Sie die
Reset-Taste driicken, wird der Parameter auf dem Bildschirm nicht gespeichert, sondern der Anpassungen an den vorherigen Parametern werden
gespeichert. Wahrend der Parameter (P12) auf dem Bildschirm angezeigt wird, kdnnen Sie der Reihe nach auch die Meniitaste driicken
um das Menu zu verlassen. Wenn Sie im Menu etwa 50 Sekunden lang keine Taste driicken, verlasst das Gerat das Menu automatisch
und die vorgenommene Anpassung des auf dem Bildschirm angezeigten Parameters ist nicht der Fall.

888 ——» The red display group shows the voltage value. If low or high voltage error occurs, this display group blinks.

388 —— > The yellow display group shows the current value. If low or high current error occurs, this display group blinks.

E(-:H Menu

_) Parameter 1: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kdnnen Sie den Hochspannungswert eingeben. Dadurch wird
die Hohe angepasst Betriebsspannung des Motors. Schieben Sie das Menul nach vorne, indem Sie die Menitaste
%‘j Menu

driicken. Wertebereich: 230 V — 270 V Standardwert: 245 V

_) Parameter 2: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie den hohen Stromwert eingeben. Dadurch wird die
Hoéhe angepasst Betriebsstrom (Thermisch) des Motors. Schieben Sie das Menu nach vorne, indem Sie die
Menditaste dricken. Wertebereich: 1A-30A Standardwert: 5A

%‘j Menu

_) Parameter 3: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kdnnen Sie den Niederspannungswert eingeben. Dadurch wird
der Tiefpunkt angepasstBetriebsspannung des Motors. Schieben Sie das Meni nach vorne, indem Sie die Menutaste
driicken.Wertebereich: 150 V — 210 V Standardwert: 160 V

E(-:H Menu

_) Parameter 4: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kdnnen Sie den niedrigen Stromwert eingeben. Dadurch wird
der Tiefpunkt angepasstBetriebsstrom des Motors. Schieben Sie das Meni nach vorne, indem Sie die Menitaste
drucken.Wertebereich: 0 V — 30 A Standardwert: 0 A

E(-:H Menu
Parameter 5: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie die aktuelle Fehlerwartezeit einstellenZeitspanne (in
Sekunden), nach deren Ablauf der Motor gestoppt wird, nachdem ein Fehler wegen zu niedriger oder zu hoher

_’ Stromstarke auftritt.Schieben Sie das Menu nach vorne, indem Sie die Menutaste driicken.
Wertebereich...: 0 Sek. - 850 Sek. Standardwert: 2 Sek.

A
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%‘j“"e““ Parameter 6: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie die aktuelle Auto-Reset-Zeit einstellen. Sie wird zum
Einstellen der Zeit verwendetzur automatischen Reaktivierung (Reset) des Motors, nachdem er aufgrund eines
Fehlers wegen zu hohem oder zu niedrigem Strom gestoppt wurde. Wenn der Wert aktiviert istin der Stellung ,OFF*
" sollte der Motor manuell zuriickgesetzt werden. Wenn eine Zeitspanne eingestellt ist, steht der Motor fir die
eingestellte Zeit bereitZeitspanne nach dem Stoppen und wird automatisch zurlickgesetzt. Schieben Sie das Meni
%‘j nach vorne, indem Sie die Menitaste driicken.Wertebereich: AUS — 850 Sek. Standardwert: AUS
Menu

Parameter 7: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie den Demurrage-Multiplikator einstellen. Wahrend
—» der Inbetriebnahme (Standgeld),Der Motor verbraucht einen Strom, der hoher ist als der normale Betriebsstrom. Es
gibt an, wie oft dies der Fall istDer enthommene Hochstrom (Standgeldstrom) liegt Giber dem Hochstrom-Sollwert.
E(.:H Schieben Sie das Menu durch Driicken nach vorneMenitaste. Wertebereich: 1 - 10 Standardwert: 3
Menu

o 0o
T

Parameter 8: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie die Liegezeit einstellen. Es passt die Startzeit des
anMotor. Wahrend sich der Motor im Anlaufvorgang befindet, lasst das Gerat wahrenddessen Anlaufstrom
flieBenDauer. Liegegeldstrom = Hochstromsatz (P2) x Liegegeldmultiplikator (P7). Beispiel: Nehmen Sie an, dass
_’ hochDer aktuelle Einstellwert betragt 5 A und der Liegegeldmultiplikator betrégt 3. Liegegeldstrom =5 x 3 = 15 A.
Schieben Sie das Men( nach vornedurch Driicken der Menutaste.
%‘jm Wertebereich...:0 Sek. - 850 Sek. Standardwert: 10 Sek.
enu
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Parameter 9: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie die aktuelle Auto-Reset-Nummer einstellen. Es wird
verwendet, um die zu begrenzenAnzahl der Resets, wenn der Motor stédndig automatisch zurlickgesetzt wird,
-’ nachdem ein Uber- oder Unterspannungsfehler auftritt. Wenn der Wert istin der Position ,OFF* gibt es keine
Begrenzung fir die Anzahl der Resets. Wenn ein Wert eingestellt wird, setzt das Gerat den Motor zuriickautomatisch
E(-:H so viel, wie fir den Parameter eingestellt ist, und dann wechselt das Gerét in den manuellen Reset-Modus.Schieben
Menu

A

Sie das Meni nach vorne, indem Sie die Menitaste driicken. Wertebereich: AUS — 200 Standardwert: AUS
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Parameter 10: Durch Driicken der Auf- und Ab-Tasten kénnen Sie die Wartezeit der oberen Elektrode einstellen,
—(4](¥] wenn das Wasser auslauftWenn der Fllstand im Bohrloch die obere Elektrode erreicht, ermdglicht dieser Parameter
den Betrieb des Motors nach dem Standby-Moduswahrend der zuvor eingestellten Zeit. Schieben Sie das Menu nach
%‘j vorne, indem Sie die Menlitaste driicken.Wertebereich...: 0 Min. - 850 Min. Standardwert: 0 Min.
Menu

——

o 0o
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Parameter 11: Gibt an, ob die Elektroden das Wasser beriihren. Liegt der Messwert unter 230, ist die Elektrode
drinKontakt mit dem Wasser. Wenn der Wert grol} ist, wird er nicht beriihrt. Die rote Anzeige zeigt die obere Elektrode
an und die gelbeDas Display zeigt die untere Elektrode an. Verwenden Sie die Menutaste, um durch das Men( zu
scrollen.

ruru —
My OO 8 Mw 6Om w-J Mo U

%]Menu Parameter 12: Durch Driicken der Auf- oder Ab-Taste kénnen Sie Start/Stopp-Speicher auswahlen. Hiermit wird
eingestellt, ob dieob das Gerat in der letzten Betriebsposition (Start oder Stopp) startet oder nicht. Wenn Sie
mochten, dass das Gerat immer im Startmodus startetin der Startposition muss der Wert auf ,1“ stehen und das
—) Gerat muss sich in der Startposition befinden. Ansonsten funktioniert das Gerat immerstartet in Stoppposition. Durch
Dricken der Meniitaste kdnnen Sie das Men( verlassen.Wertebereich: 0 - 1 Standardwert: 1
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Pene ynpaBneHusi NorpyXHbIM HacoOCOM PzZM-40 1

OMUCAHUE

PZM-40 6bin paspa60TaH Ana ynpaesneHua asuratenaMmm NnorpyxHbiX HACOCOB U UX 3allnTbl OT HeGJ'IaI'OI'IpVIﬂTHbIX CVITyaLl,VIVI, KOTOpPbl€ MOryT BO3HUKHYTb
B pesynbraTte pa60TbI BCYXYH, Npu BbICOKOM MU HU3KOM HanpsaXeHUn U BbICOKOM UITN HU3KOM TOKe.

MOHTAX

YCTaHOBKY YCTPOWCTBA OCYLLECTBNAET KBanMuULmMpoBaHHbIA NEKTPUK C COOTBETCTBYIOLLEN kBanudukaumen. lNMepea nogkniodeHnem npodtuTe
MHCTPYKLMIO MO 3KcnyaTauum, B YaCTHOCTU nNpedynpeanTensbHbii pasgen «BHUMAHUE».

[Mogkno4MTb YCTPOMCTBO COMNacHO cxeme noAkmntoyeHust. [locne Toro, kak Bbl MOAKMYUAN YCTPOWCTBO, BKIIOUYUTE €ro. YCTaHOBUTE nepeknovatens B
nornoxeHue «1», 4Tobbl BKNOYNTL Npnbop. CpaBHMTE, COOTBETCTBYIOT MM 3aBOACKNE 3HAYEHNSI B MEHIO YCTPOMCTBA paboynm napameTpam Ballero
nsurartens. Ecnv HeT, COOTBETCTBEHHO;

Ecnu Bbl x0TUTe aBTOMaTnyecku cbpacbiBaTb Nocne BbICOKOro HanpshxeHus (P1), Bbicokoro Toka (Tennosoro) (P2), Huskoro HanpshkeHusi (P3), H1U3Kkoro
Toka (P4), BpemeHu oxuganus TekyLlen owmnbku (P5), BpemeHn aBToMatuyeckoro cbpoca Tekylen owmbkm (P6) MHoxXuTenb npoctos (P7), Bpems
npoctosi (P8), TekyLuit Homep aBToMmaTuyeckoro copoca (P9) n Bpemsi oxuaaHuns BepxHero anektpoaa (P10).

Mocne BkroYeHWs ycTpoincTBa oHO ByaeT xaaTh 4 cekyHAbl [0 NepBoro BKIIOYEHWS MUTaHUs. 3atem cuctema nNpoBepsieT, eCTb N Bogda B Konoaue, nycT
nn 6ak, KOTOPbIN HY>XHO HAMOMHWTL BOAOW, B COOTBETCTBUM CO 3HAYEHUSIMU HAMPSKEHUS!, YCTaHOBMNEHHLIMU B MEHI0. ECnin ypoBeHb BOAbI BbILLE Unn
nocepeamvHe YPOBHS BOAbI, ECNV 3HAYEHWE HaMPSHKEHUS HAXOAUTCA B NMpeAernax HopMarbHbIX 3Ha4eHUi, 6ak NyCT U YCTPOUCTBO HAXOAMTCS B NMONOXEHWUN
3anycka, ABuraterfib HauMHaeT paboTaTb U ABUraTens pabotaert. [iBuratenb 3anyckaeTcsl, U NepBble HECKOSbKO CEKYH/, NOSIBMSIETCS MYCKOBOW TOK. 3aTeM
ABuraTenb nagaert [0 CBOEro HopMarnbHoro paboyero Toka. Ha aucnnee nosiBNAOTCA 3HA4YEHWS HANPsXKEHWS B KpACHOW rpynne AuUCnnes v Tekyline
3HaYEHWs B XKENTON rpynne aucnnes.

COCTOSAHUA YCTPOUCTBA

HavanbHoe nonoxeHue: Korga yCTpoONCTBO HAXOAUTCS B UCXOAHOM MOSOXKEHWUU, FOPUT CBETOAMOA, Nycka. HaxkmuTe KHOMKY 3anycka, YTOObI nepevtn B
MCXOOHOE NonoXxeHune.

MonoxeHune octaHoBKU: Koraa yCTPONCTBO HAaXOAMTCS B MOMOXEHUWN OCTAaHOBKYW, FOPUT CBETOAMOL, OCTAHOBKU. HaxMuTe KrnaBuLly OCTaHOBKM, YTOGbI
OCTaHOBUTb. YCTPOWCTBO HE paboTaeT HU MPU KaKUX YCIOBUSIX B PEXVME OCTAHOBKM.

Mpu onopoxHeHUU Konoaua: Korga BoAa B KONoALe ConpukacaeTcsl C BEPXHUM 31eKTPOAO0M, KOrodeL, HanonHAeTcs (BEPXHUIN 3nekTpoa) v ABuratens
3anyckaetcd. Korga Boga onyckaeTcs Hxe BEPXHEro aMeKTpoaa, KonofdeL, cropaeT Ha CPpeAHeM YpOBHe (HWXHWI 3rik.). [iBuratens 3anyckaetcs. Koraa
YpPOBEHb BObl ONYyCKaeTCA HUXXe HUXKHEro arnekTpoaa, konoge nycr (HI/I)KHVII?I SJ'IeKTpO,D,) 1 aBuraternb OCTaHaBIIMBaAETCA.

Mo mepe 3anonHeHus konoaua: Ecrnv ypoBeHb BoAbl B KONMOALE HIKE HUXKHETO 3NEKTPOAA, TO KONOAEL, NMYCT (HVXKHUIA SneKTpoa) 1 ABuUraternb He
3anyckaetcs. [1py KOHTaKTe BOAbl C HKHUM 3MEeKTPOAOM CKBaXWHA HaxoauTcs Ha cpegHeM yposHe (HvpkHuin On.) n ABuratens He 3anyckaetcs. Koraa
BOZ}a COMpUKacaeTCs C BEPXHUM 3NEKTPOAOM, YCTPOMNCTBO OXMAAET BPEMSI OXWUAAHWSA BEPXHErO 3M1eKTpoaa, NokKa fyHKa 3anonHeHa (BEpPXHWI ank) muraert.
Mo ncreveHun BpemeHun konogew, (BepxHuin ank) roput NOCTOAHHO U ABUraTenb 3anyckaeTcs.

Pe3epByap: Caenaite coegnHeHne KOpOTKO3aMKHYTbIM, KOrda pesepsyap nycT. Hukorga He nogasaiTe 3Hepruo Ha BXof, nonnaska npubopa. Ecnu Bbl He
cobupaeTtechb Ucnonb3oBaTh PyHKLUMIO pe3epByapa yCTPONCTBa, 3aKOpOoTUTe BXOZ NOMnaBka.

PesepByap nycT: npu KOPOTKOM 3aMblKaHWM Ha BXofe MNornaBka pe3epByap onpefensieTcs kak nycTol, a CBEToAmMoz NMorHOro pe3epByapa racHerT.

Bak nonoH: korga Bxoa nornnaska Pa30OMKHYT, 6ak onpegenaeTca Kak NOMHbINA, U rOpUT MHOMKATOP NOJTHOro 6aka. Hu Npn Kaknx obcTosiTENbCTBax
ABuratenb He 3anyCTUTCA nNpu NOJIHOM Gake.

Ecnu aBuraTtens He pa6otaeT: Ecnu ceetognog «MOTOR ON» He ropuT, y6eanTech, YTO YCTPOMCTBO HAXOAMTCS B HaYarlbHOM NonoxeHun. YoeauTech,
yTo Gak nyct. Y6eauTech, 4To ceeToamod 6aka He roput. YbeanTech, YTO CBETOAMOA «MOMHbIA» rOPUT NOCTOAHHO. ECK MUraeT cBeToamog «MomnHbIn»,
np1Bop OTCUMTLIBAET BPEMS OXMOAHUA BEPXHEro anekTpoaa. Kpome Toro, 3Ha4eHUs HanpshxeHust MoryT 6biThb 3a NMpedenamm yCTaHOBIIEHHbIX 3HAYEHN,
UMW MPUHUHON HEUCTIPABHOCTY MOXET BbiTh BbICOKUIA UMM HU3KWIA TOK.

KHonka cbpoca: no3BossieT BpyUHY COPOCUTb NMOrPY>KHON HAaCOC NOocne OWNBKN BbICOKOTO UM HA3KOTO TOKa U BbINTU N3 MEHIO.
KHomnka MeHI0: No3BONSET BONTU B MEHIO, MPOCMOTPETb MEHIO, COXPaHWUTb M3MEHEHUSI 3HAYEHWI U BbINTU U3 MEHIO.
KHonka Start/Up: yctaHaBnuBaeT yCTPOMNCTBO B Ha4arbHOe nonoxeHue. icnonbayeTcs kak KHoMKa NPOKPYTKM BBEPX B MEHHO.

KHonka «Cton/BHu3»: yCTaHaBnnBaeT yCTpOVICTBO B UCXOOQHOE NonoxeHune. V|CI'IOJ'Ib3yeTCﬂ KaK KHOMKa NPOKPYTKN BHUS.

NOOKNHOYEHUE
Electrodes
MpenynpexaeHus: MNMpu ncnonb3oBaHNK ABYX 3MNEKTPOAOB BEPXHUIA U v B PZM-40
HVXXHWUIA 9NeKTPOoabl 3aMbIKalOTCH HAKOPOTKO U MCMOSb3YyTCA BMECTe C OQO
OCHOBHbIM 3reKkTpoaoM. MNMogcoeguHuTe Kopnyc ABUraTens K nMHum PZM-40
3a3emrieHns. B npoTMBHOM crnyyae yCTPOMCTBO MOXET CrioMaTbCs v
Upper Electrode ~V ~A
Lower Electrode:
Bottom Electrode -A gl
™ QQOQO
TEXHWYECKUE OAHHbIE 2A \ TANK
(ON/OFF)
[nanasoH HanpsxxeHus : 150V-270V AC QQ - ( zBIORNIK / TANK )
[lnana3oH YacToThl © 50 Hz. L N LOut
Tekylumn AnanasoH namepeHns  : 1A - 30A
MoTpebnsiemasi MOLLHOCTb I <BVA
[nanasoH pabounx Temnepatyp : -20°C....+55°C MOTOR
KoHTakTbl pene © NO 30A 250V AC (Ac5b)
YyBCTBUTENBHOCTL 30HAA T <50KQ Le—

BeC © 0,250Kg. No——— ( €



MEHIO UCMOJNTIb3OBAHUE

HaxmuTe KHOMKy MeHto, 4ToGbl BOMTM B MeHto. CHavana Ha akpaHe Gynet otobpaxatbcs (P1). B MeHio kpacHasi rpynna aucnses nokassisaet
napameTp3aHayeHve, a xernTas rpynna aucniest nokassiBaeT CKOPPEKTUPOBAHHOE 3HaYeHMe. B MeHI0 Bbl MOXeTe N3MEHWUTb 3HaYeHne, HaXUMasi KNaBuLLIn
BBEPX U BHU3. 3aTeM,HaxaB KHOMKY MEHI0, Bbl MOXETe MPOKPYTUTb MEHIO BNepes U COXPaHWUTb Npeabiayliee 3Ha4YeHWe, eCru Bbl ero U3ameHunu. Haxas
KHOTKY c6poca, KoraaBbl HaxoAMTeCh Ha NoGOM NapaMeTpe, Bbl MOXETE BbIATU U3 MeHH0. Npy HaxaTum KHomMkv copoca napameTp Ha aKkpaHe He
COXpaHSsIETCs1, aHaCTPOWKN NpeabIayLLMX NapameTpoB coxpaHsitoTcest. Mockonbky napameTp (P12) oTo6paxaeTcs Ha akpaHe, Bbl Takke MOXETE HaXaTb
KHOTKY MeHI0, YTOBbIANS BbIXOAA U3 MEHI0. ECni Bbl HE HAXXMETe HU OHY KHOTKY, HAXOASICb B MEHIO B Te4YeHue npumepHo 50 cekyHa, yCTpoNCTBO
aBTOMaTUYECKM BbIMAET U3 MEHIO.M PErynypoBKa napameTpa, oToGpaxaeMoro Ha aKkpaHe, He oTobpaxaetcsi.

888 ——» The red display group shows the voltage value. If low or high voltage error occurs, this display group blinks.

388 —— > The yellow display group shows the current value. If low or high current error occurs, this display group blinks.

Menu

_) MapameTp 1: Haxunmas kHonku «BBepx» 1 «BHM3», Bbl MOXeTe BBECTU 3HAYEHME BbICOKOTO HaNpsbkeHus. ATo
perynupyert Bblcokuiipaboyee HanpsixeHune Asuratens. CABUHETE MeHI0 Brepes, HaXaB KHOMKY MEHH.
[nanasoH 3HaveHui..: 230-270 B. 3Ha4yeHne no ymonyaxuio: 245 B.

_) MapameTp 2: Haxxumas kHonku «Beepx» 1 «BHU3Y, Bbl MOXeTe BBECTU 3HAYEHUE MaKCMMaribHOro Toka. 3To
perynupyert BblCOKWUpabouunii Tok (Tepmudeckunin) asuratensi. CABUHLTE MEHIO Briepea, HaXas KHOMKY MeHH0.
[OwnanasoH 3HaveHui..: 1A- 30A 3HadyeHne no ymonyaxmio: 5A

MapameTp 3: Haxunmas kHonku «BBepx» 1 «BHM3», Bbl MOXETE BBECTU 3HAYEHME HU3KOro HanpshxeHns. 310
perynupyet Huskuipaboyee HanpspkeHune apuratens. COBUHLTE MEHIO Bepen, HaxaB KHOMKY MEHH0.
[nanasoH 3HayeHun..: 150-210 B. 3HaueHune no ymonyanuio: 160 B.

A

_) MapameTp 4: Haxxumas kHonku «BBepx» u «BHU3», Bbl MOXETE BBECTU 3HAYEHNE HU3KOTO TOKa. ATO perynmpyet
HM3KMpabounii Tok asuratens. CABMHBETE MEHIO Bnepen, Haxas KHOMKY MEHHO.
[nanasoH 3HaveHui..: 0 B - 30 A 3HayeHue no ymonuaxuio: 0 A

A

MapameTp 5: Haxumas kHonku «Beepx» 1 «BHU3», Bbl MOXETe YCTaHOBUTL TeKyLlee BpeMsl OKuaaHNs
OLWMGKN.NepUOA BpEMEHM (B CEKYHAAX), MO UCTEYEHWM KOTOPOTO ABUraTernb GyAeT OCTaHOBMEH NOCHE BO3HUKHOBEHMS
OLIMBKM HU3KOTO UM BbICOKOTO Toka.CABUHLTE MEHIO BMEpeS, HaXaB KHOMKY MEHH.

[nanasoH 3HadeHui..: 0 cek. - 850 cek. 3HaueHne No ymonyaHuio: 2 cex.

0

A

MapameTp 6: Haxxnmasi kKHonku «Bepx» U «BHW3», Bbl MOXETE YCTaHOBUTb TEKYLLIee BpEMSI aBTOMaTUYeCKOro
cbpoca. OH ncnonb3ayeTcs ANs YCTaHOBKM BPEMEHW.AS1si aBTOMaTU4YeCKOW NOBTOPHOW akTuBaumm (cbpoca) aAsuratensi
Nnocrie ero OCTaHOBKW M13-3a OLUMOKM BbICOKOIO UMM HU3KOro Toka. Korga sHadyeHue BknodeHoB nonoxeHumn «BbIKIT.»

" nBuratens criegyeT cbpocuTb Bpy4Hyto. Koraa nepuog BpemMeHu yCTaHOBIEH, ABUraTernb HAXOAUTCS B peXuMe
OXuAaHus 4ns HAaCTPOEHHOroNepuo BpeMeHM Nocne ero 0OCTaHOBKK, 1 OH cOpacbkiBaeTcs aBTomatuyeckn. CaBuHbTe
MEHI0 Briepes, HaxkaB KHOMKY MeHo. [lnanasoH 3HaveHuit..: OFF - 850 cek. 3HayeHne no ymonyaHuio: BbIKI.

A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A

>
A

MapameTp 7: Haxunmasi kKHonku «BBepx» 1 «BHW3», Bbl MOXETE YCTaHOBUTb MHOXUTENb AeMepenxa. Bo Bpems
3anycka (gemepenx),ABuratenis NOTpebnsieT Tok Ha YpPoBHE Bbille HOpMarnbHoro paboyero Toka. OH Noka3bIBaET,
CKOMbKO pa3 aTonoTpebnsiemblin 6onbLUION TOK (TOK AeMepeka) BbiLe, YEM YCTaHOBNEHHOE 3HAaYEHWE CUIbHOTO
Toka. CABMHBLTE MEHIO Bnepes, HaXKaBKHoMKa MeHt. [jnana3oH 3HadeHui..: 1-10 3HaveHne no ymonyaHuio: 3
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MapameTp 8: Haxnmasi kHonku «Beepx» n «BHU3», Bbl MOXeETe yCTaHOBUTL Bpemsi AeMepeaxa. OH perynupyet
BpeMs 3anyckamoTop. [Noka ABuraTenb HaxoaMTCsl B MpoLecce nycka, yCTPOMCTBO NO3BOMSAET NpoTekaTh
AeMepeixxHOMY (NMyCKOBOMY) TOKY BO BPEMSI 3TOr0 NpoLiecca.npofomkMTeNbHOCTb. Tok Aemepenxka = Habop BbICOKMX

—) TokoB (P2) x mHOXUTENb Aemepemxa (P7). Npumep: Npeanonoxum, 4To BeiCOKMnTekyLlee 3agaHHOe 3HavYeHne
paBHO 5 A, a MHOXUTeNb Aemepexa paBeH 3. Tok aemepenxa = 5 x 3 = 15 A. COBMHBETE MEHIO BriepegHaxaTvem
KHOMKM MeHto. [lnanasoH 3HayeHuin..;0 cek. - 850 cek. 3HaveHmne no ymonyanumio: 10 cek.

)

MapameTp 9: Haxnmasi kKHonku «BBepx» 1 «BHU3», Bbl MOXETE YCTaHOBUTb TEKYLLMIA HOMEP aBTOMaTU4ECKOro
cbpoca. ncnonb3yeTcs ANst OrpaHNYEHNSKONMYECTBO COPOCOB, ecnu ABUraTenb NOCTOSIHHO aBTOMaTUYECKU
cbpacbiBaeTcs Nocre BO3HUKHOBEHMWS OLUMGKM BbICOKOTO U HU3KOTO HanpsikeHusl. Ecnn 3HaueHMeB nonoxeHuu
«BbIKJ1.» konuuecTBo cObpocoB He orpaHnyeHo. Korga 3HadeHne ycTaHOBIMEHO, YCTPONCTBO cbpackiBaeT
ABUraTenbaBTOMaTUYECKN CTOMbKO, CKOJbKO YCTAHOBIIEHO ANS NapaMeTpa, a 3aTeM YCTPOMCTBO MepeknoyaeTcs B
pexum pyyHoro cbpoca.CaoBuHbLTE MEHO Brepes, HaxaB KHOTMKY MEHHO.

OwnanasoH 3HaveHui..: OFF - 200 3HayeHune no ymonyaHuio: OFF
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MapameTp 10: Haxkumas kHonkn «BBepx» 1 «BHM3», Bbl MOXeTe yCTaHOBUTbL BPEMS OXUAAHNS BEPXHEro aneKkTpoaa,

(4] KOra BoAaypoBeHb B CKBaXKMHE JOCTUraeT BEPXHErO anekTpoaa, 3ToT napameTp obecnevmsaet paboTy Asuratens
rocrie ero NPOCTOSIB TEYEHNEe 3apaHee YCTaHOBMNEHHOro BpemMeHu. COBUHBTE MEHIO Briepes, HaxaB KHOMKY MEHHO.
[unanasoH 3HayeHun..: 0 MuH. - 850 MUH. 3HaveHne No ymonyanuio: 0 MuH.
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MapameTp 11: YkasbiBaeT, KOHTaKTUPYIOT N 3NeKTpoabl ¢ Bogon. Ecnv nokasaHne mexblue 230, aneKTpoa HaxoauTcest
BKOHTaKT C BofoW. Ecnu 3HaveHune 6onbLuoe, oHo He TporaeTcs. KpacHbii Aucnien ykasbiBaeT Ha BEPXHUIA SNeKTPOf,
a XenTbINQUCNIen NoKasbiBaeT HUXKHUI anekTpogd. Vicnonb3ynte knasuiy MeHo Ans NPoKpYTKN MEHHo.
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MapameTp 12: Haxumas kHonky Up unu Down, Bbl MoxeTe BbibpaTh Start/Stop Memory. Vicnonb3yetcsa ans
YCTaHOBKM TOr0,yCTPOMCTBO 3anyCcTUTCA B NocneaHeM paboyem NonoXxeHun (CTapT unv cton) unu Het. Ecnu Bl
X0TUTe, 4TOObI YCTPOMCTBO BCErAa 3arnyckanoch npy 3anyckenonoXxeHue, 3Ha4yeHve AOMKHO ObiTb YyCTaHOBMNEHO Ha
«1», @ yCTPONCTBO AOMKHO HAaXoAMUTbCS B Ha4YarbHOM NOMOXeHUN. B NpoTMBHOM crniydae yCTpOnCTBO

-1J) BCeraasanycKkaeTcsi B MONIOXEHUW CTon. Haxas KHOMKY MEHI0, Bbl MOXETE BbINTU U3 MEHIO.
[nanasoH 3HaveHui..: 0—1 3HayeHne nNo ymonyaHuto: 1
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